OPIS TECHNICZNY )
DO PROJEKTU ORGANIZACJI RUCHU NA CZAS ROBOT

Przebudowa ul. Podchorazych w Pile
z budowg ciagu pieszo — rowerowego i sygnalizacji wzbudnej.

|1. Cel i zakres opracowania: |

W zwiazku z projektowang budowa ciggu pieszo rowerowego wzdtuz
ulicy Podchorazych, polaczong z modernizacja ulicy, zachodzi
konieczno$¢ zmiany organizacji ruchu na czas robot

| 2. Podstawa opracowania: |

= Rozporzadzenie Ministra  Infrastruktury =z dnia
3.07.2003 r. w sprawie szczegétowych warunkéw technicznych dla
znakow 1 sygnalow drogowych oraz rzadzen bezpieczenstwa ruchu
drogowego 1 warunkéw ich umieszczania na drogach. (Dz.U. nr 220
poz. 2181 wraz z zatgcznikiem nr 4)

= Rozp. Min. Infrastruktury z dnia 23 wrze$nia 2003 r. w
sprawie szczegotowych warunkow zarzgdzania ruchem na drogach
oraz wykonywania nadzoru nad tym zarzadzaniem (Dz.U. z 2003 r.
nr 177, poz. 1729)

3. Opis warunkow ruchu:

Ul. Podchorgzych - jest ulica powiatowg nr 1231P o nawierzchni
bitumicznej szer. 7,0 m do km 0+330, dalej szerokosci 6,0 m.
Obecnie jezdnia obustronnie w kraweznikach. Po prawej stronie
chodnik z plytek betonowych po lewej stronie na czesci odcinka
brak chodnika — projektuje si¢ cigg pieszo — rowerowy.

Po prawej stronie za chodnikiem plot stalowy na podmurdéwce
betonowej, dalej trawnik.

Po lewej stronie za chodnikiem trawnik 1 czgSciowo pozostatos¢ po
ogrodzeniu w postaci podmuréwki betonowej podmuréowki. Tam,
gdzie brak chodnika — pobocze gruntowe 1 trawnik.

4. Opis organizacji ruchu:

Docelowa organizacja ruchu na projektowanej $ciezce rowerowej i
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chodniku oraz na ulicy w rejonie tego ciggu stanowi przedmiot
odrgbnego opracowania.

5. Projektowane oznakowanie robot

Przewiduje si¢ prowadzenie robot metoda ,,polowkows” z
zachowanym ruchem wahadlowym na jednej polowie jezdni.
Odcinki robocze dtugosci 100 — 150 m.

Oznakowanie pionowe:

I. Strona prawa:

1. Na poczatku strefy robdt ustawi¢ prostopadle do osi jezdni
tablice prowadzacg U-3d.

2. Na koncu strefy robot ustawi¢ prostopadle do osi jezdni
zapore U-20b.

3. Wzdtuz osi jezdni, w rozstawie co 10,0 m ustawi¢ tablice
kierujgce dwustronne U-21a/b

4. Na wysokosci tablicy 1 zapory wymienionych w punktach 1. 1

2. na, chodniku prostopadle do jego osi ustawi¢ zapory podwodjne U-
20c z tablicag barwy zottej z czarnym napisem o tresci ,,Przejscie
druga strong ulicy”.

5. Na funkcjonujgcych zjazdach na ul. Podchorazych, czes¢
wylaczong z ruchu zabezpieczy¢ pachotkami drogowymi U-23c.
6. W odleglosci 50 — 100 m (zaleznie od warunkow terenowych)

od poczatku (konca) strefy robot ustawi¢ na jednym stupku znaki A-
12b (od strony ul. Bydgoskiej) 1 A-12¢ (od strony ul. Kossaka) razem
ze znakami A-14.

7. W odlegto$ci 20 m od poczatku (konca) strefy robot ustawic
na jednym stupku znaki B-25 1 B-33 ,,30”.
8. Na wysoko$ci znakéw wymienionych w punkcie 6., po

przeciwnej stronie ulicy ustawi¢ znaki B-42.

Projektowane oznakowanie pokazano na rysunku nr 1. Pokazany
zestaw oznakowania nalezy traktowa¢ jako powtarzalny,
przestawiany w miare¢ postepu robot

11. Strona lewa:

1. Na poczatku strefy robdt ustawi¢ prostopadle do osi jezdni
tablice prowadzacg U-3d.

2. Na koncu strefy robot ustawi¢ prostopadle do osi jezdni
zapore U-20b.

3. Wzdtuz osi jezdni, w rozstawie co 10,0 m ustawi¢ tablice
kierujgce dwustronne U-21a/b



4. Na wysokosci tablicy 1 zapory wymienionych w punktach 1. 1
2. na, chodniku prostopadle do jego osi ustawi¢ zapory podwojne U-
20c z tablicag barwy zottej z czarnym napisem o tresci ,,Przejscie
druga strong ulicy”.

5. Za tablicami wymienionymi w punkcie 2., w obszarze
budowy ciggu pieszo-rowerowego ustawic¢ zapory U-20a.

6. Na funkcjonujgcych zjazdach na ul. Podchorazych, czes¢
wylaczong z ruchu zabezpieczy¢ pachotkami drogowymi U-23c.

7. Obszar budowy ciggu pieszo-rowerowego od strony osiedla
nie wymaga oznakowania. Nalezy zabezpieczy¢ przed dostepem osob
postronnych.

8. W odleglosci 50 — 100 m (zaleznie od warunkow terenowych)
od poczatku (konca) strefy robot ustawi¢ na jednym stupku znaki A-
12b (od strony ul. Kossaka) 1 A-12c¢ (od strony ul. Bydgoskiej) razem
ze znakami A-14.

0. W odlegto$ci 20 m od poczatku (konca) strefy robot ustawié
na jednym stupku znaki B-25 1 B-33 ,,30™.
10. Na wysoko$ci znakéw wymienionych w punkcie 6., po

przeciwnej stronie ulicy ustawi¢ znaki B-42.

Projektowane oznakowanie pokazano na rysunku nr 2. Pokazany
zestaw oznakowania nalezy traktowa¢ jako powtarzalny,
przestawiany w miare¢ postepu robot

6. Termin wprowadzenia:

Przewiduje si¢ wprowadzenie sygnalizacji po wybudowaniu i1 oddaniu
do ruchu ciggu pieszo- rowerowego, tj. w 2014 roku.

7. Uwagi ogolne:

1. Do oznakowania pionowego nalezy uzy¢ znakéw z folii odblaskowej 2
typu na podktadzie z blachy ocynkowanej ogniowo z podwojnie gietg
krawedzig, z grupy znakéw srednich, tj. o srednicy 800 mm (B,C), boku
900 mm (A).

2. Znaki nalezy montowac¢ na stupkach stalowych z rury ocynkowane;j
@ 60 mm na podstawach przenosnych, zabezpieczonych przed
przewroceniem.

3. Odlegtos¢ krawedzi tarczy znaku od krawedzi jezdni 0,5 — 2,0 m.
Wysoko$¢ umieszczenia dolnej krawedzi znaku od poziomu gruntu
— 2,0 m — dla znakéw umieszczonych w pasie zieleni migdzy
jezdniami 1 2,20 m dla znakéw umieszczonych w chodnikach.

4. Zapory U-20b powinny mie¢ wysoko$¢ 90 — 110 cm.



5. Roboty beda prowadzone w strefie oswietlonej lampami ulicznymi,
w zwiazku z czym nie wprowadzono obowigzku bezwzglednego
jednak zaleca si¢ zastosowanie takiego o$wietlenia od zmroku do
Switu, poprzez umieszczenie lamp U-35a na tablicach U-3d 1
zaporach U-20b

6. Zapewni¢ obecno$¢ na miejscu robot os6b uprawnionych do
kierowania ruchem zgodnie z Rozporzadzeniem Ministra Spraw
Wewngetrznych I Administracji z dnia 6 lipca 2010 r. w sprawie
kierowania ruchem drogowym (Dz. U. z dnia 9 lipca 2010 r. Nr
123, poz. 840). Dopuszcza si¢ regulacje ruchu wahadlowego za
pomocg sygnalizacji Swietlnej.

UWAGA! Projektowane oznakowanie jest oznakowaniem tymczasowym na czas

trwania robot. Po ich zakonczeniu i przywrdoceniu normalnych warunkoéw ruchu,
oznakowanie nalezy niezwtocznie usungc.

Pita, grudzien 2013 r.

Opracowat

mgr inz. Jarostaw Wagiel



